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Innovation im Weinbau

STEILLAGEN VOLLERNTER



ERNTEN BIS ZU 75%

Die Fa. CH engineering hat den weltweit ten bei der Entwicklung oberste Prioritat.
ersten Steillagen-Vollernter fuir Trauben in - Ernten wie von Hand gelesen -

Serie gebracht. Diese Maschine kann so- Zudem zeichnen Wirtschaftlichkeit, Zu-
wohl in steilsten Hangen (bis zu 75% Hang- verldssigkeit und hohe Schlagkraft diese
neigung) als auch in Terrassen-Weinbergen Entwicklung aus. Kleiner, leichter und
eingesetzt werden. Steillagen-Weinbau kompakter als jeder herkémmliche Ernter
bedeutet immer auch Qualitdtsweinbau. fur die Ebene, verfligt er tiber ein hohes
Die hohe Qualitdt des Lesegutes und der Mal an Ausstattungen und Einstellmog-
schonende Umgang mit der Rebanlage hat- lichkeiten.

Geerntet wird grundsatzlich bergab.
Bei der Ruckfahrt 6ffnet der Fahrer
den Erntekopf und fahrt tber die
Zeile hinweg.

CHIAD KMS RINKLIN



ERNTEN IN
TERRASSEN

Der Traubenvollernter als Anbaugerdt
macht es moglich, dass man nur eine
Fahrgasse zum Bearbeiten des Weinbergs
bendtigt. Somit wurde durch die Neuent-
wicklung erstmals auch das Ernten in Ter-
rassen-Weinbergen realisiert.

Der groRe Behilter [dsst das Durchfahren
von langen Reihen ohne Unterbrechung
des Erntevorgangs zu.

Eine intelligente Luftfuhrung im Ernte-
kopf macht eine Anpassung von Steilla-
gen auf Terrassen moglich und minimiert
das Herausfallen von Trauben.
Kurvenradien von min. 12 m stellen fur
die Terrassenvariante kein Problem dar.

Der Steillagen-Vollernter findet auch
uberall dort seine Anwendung, wo her-
kommliche Maschinen aufgrund ihrer
Dimensionen nicht mehr fahren kénnen,
z.B. wenn die Zuwegung in den Weinberg
zu eng ist.




NUr ein Férderband KOM PA KT Gegeniiber konventionellen Traubenvollerntern wurde der Steillagen-Vollernter
ist notig, um die deutlich kompakter und leichter konzipiert. Gleichzeitig wurde die Maschine so aus-

Erprobte Komponen- Trauben schonend gelegt, dass das Tragerfahrzeug den Ernter dauerhaft tragt und sicher im Steilhang
ten, wie der Schuttel- in den Sammelbehil- RO B U ST und bei Seitenhang steht. Die Konstruktion des Ernters gewahrleistet, dass sie den
antrieb kommen zum ter zu transportieren. Vibrationen, entstehend durch den Schittelantrieb, und auch Fahrfehlern, wie z. B.
Einsatz. Das spart Gewicht! Kollidieren mit einem Zeilenpfahl, dauerhaft standhilt..

Die Kabine ist ROBS

geprift und steht fir die

Sicherheit des Fahrers.

Die vollklimatisierte

Kabine bietet dem Fahrer

hochsten Komfort an

langen Tagen und bei Digitalsteuerung und
extremen Wetter- und Kamerasystem mit
Klimabedingungen. bis zu 4 Kameras.

—
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Massiver Vergleichsweise
Schittelrahmen: groRer Sammel-
dauerhaft stand 8oo Itr. Volumen.

Die Verteil hneck
- Stabil bei Kollision le Verteilerschnecke

mit der Zeile

Lange und breite Fahrwerke: mit 1,3 m?
Auflageflache wird die Masse hervorragend

sorgt fur eine gute

Fullung.
verteilt. Der Bodendruck ist geringer als bei

jedem handelsublichen Traktor.

Kurzer und kompakter Erntekopf

mit kurzen Schittelstdben




Digitalsteuerung fiir den
Traubenvollernter:

- Gleichbleibende Erntequalitat

- Verrechnungs-System
fir den Lohnunternehmer

- Uberwachungssystem

- Programme fiir
unterschiedliche Rebsorten

- Waschprogramm

Luftdiisen in Kombination
mit Fangtaschen verhindern
auch in steilsten Hangen das
Herausfallen der Trauben.

PERFEKTE )
ERNTEQUALITAT-
KEIN ZUFALL

Dreifache Blatt-Trennung

Pendelnder Erntekopf

Ruhige Laubwand
( durch Zeilenstabilisatoren

Kein Quetschen
der Trauben aufgrund
ausgekliigelter Bandfiihrung

Geringe Verlustraten
durch Fangtaschen und
intelligenter Luftfihrung



RMS - RAUPEN-

MECHANISIERUNGS-

Die hohe Zugleistung ermdoglicht

Tiefengrubbern im Steilhang.

SYSTEM

Schwenkvorrichtung mit ERO-
Anbauplatte zur Aufnahme von
Laubschneider, Vorschneider, etc.

Die Tatsache, dass der Traubenvol-
lernter nur ein ,Anbaugerat" ist, er-
moglicht den Einsatz nahezu aller
Anwendungen im Weinbau:

- Vorschneiden

- Mulchen

- Grubbern

- Laubschneiden

- Pflanzenschutz

- Pflanzfeldvorbereitung
- Pflanzen

In ca. 30 min ist der Ernter demon-
tiert und ein Dreipunkt-Kraftheber
montiert. Anbaugerdte von den
unterschiedlichsten  Herstellern
kdnnen angebaut werden.

Fur Laubschneider, Vorschneider
etc. kann eine Drehvorrichtung
montiert werden.




DAS TRAGERFAHRZEUG
ANDREOLI UT 110

DIE TRAUBEN-UBERGABE
MTUG 1000

Viele Arbeiten machen eine prazise Fahr-
steuerung notig. Der Fahrer wird entlastet,
wenn er (iber den Tempomat Geschwindig-
keiten fur Vorwarts- und Ruckwértsfahrt
getrennt abspeichern kann.

Die digitale Ansteuerung der Pumpen
macht eine spezielle Regelung wahrend
bestimmter Fahrsituationen moglich.

Die ANDREOLI Raupe UT 110 wurde spezi-
ell fir den Einsatz eines Traubenvollernters
ausgelegt. Pumpen, Radgetriebe, Zapf-
wellengetriebe und Fahrwerkskomponen-
ten halten viele tausend Betriebsstunden
stand.

Die Hangelwinde mit 1300 kg Zugkraft wird
elektronisch geregelt.

Die Trauben-Ubergabe erhéht die Effektivitat
des Traubenvollernters durch schnelles
Abkippen in der optimalen Position.

Durch die Trauben-Ubergabe wird der Trau-
benvollernter zum Einmann-Bediensystem,
da kein zweiter Schlepper zu Annahme der
Trauben erforderlich ist.

Somit spart man Zeit und Kosten und erhoht
die Leistungsfahigkeit des Gesamtsystems.
Das Abkippen kann in Traubenwagen, Trau-
ben-Transportanhdnger oder bodenstehende
Butten erfolgen.

Der Einsatz ist auch in engen Wegen mdglich.
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Technische Daten

Sammelbehilter (Je nach Ausstattung)

Kipphohe Behilterkante

Anzahl Schiittelstibe

min. Zeilenbreite, Erntebetrieb

max. Steigleistung

Abmessungen mit Tragerfahrzeug
Lange
Breite
Hohe

Gewicht Ernte-Aggregat

Digital-Steuerung

Kamera-System

Abstell-Vorrichtung

Steillagen-Vollernter CH 500

700 ltr. und 8oo Itr.
1200 mm
2X5

2x6 (optional)

1600 mm

75%*

5100 mMm
1330 mm
2700 mm

1550 kg

- Programmierung verschiedener
Ernte-Programme

- Verrechnungssystem fiir Lohnunternehmer

- Waschprogramm

- Kontroll- und Alarmfunktion

bis zu 4 Kameras (optional)

*abhdngig von Boden- und Wetterverhdltnissen

ANDREOLI

ENGINEERING SRL

Technische Daten

Motor

Anzahl Zylinder / Hubraum
Nennleistung

max. Drehzahl

max. Drehmoment

Leistungen
Arbeitsgeschwindigkeit
max. Steigleistung

Hydraulik
Fahrantrieb
2-Kreis Olsystem
Kraftheber
Steuergerdte

Abmessungen

Breite

Ldnge

Hohe (mit Klimaanlage)
Kontaktflichen Ketten
Kettenbreiten
Tankinhalt Diesel
Gewicht

mit Seilwinde

Zapfwelle

Seilwinde (Option)
Zugkraft
Seillange

Komfort Fahrersitz (Grammer ) mit

Luftfederung und Neigungsverstellung

und integrierter Joystick Bedienung

Tempomat mit elektronischer Pumpensteuerung

und HP-Pumpen
Teilkabine (Front- und Heckscheibe)

Raupenfahrzeug UT110

FPT F36 Stage V

4 /3,6 liter

76 KW (103 PS)

2.300 U/min

430 Nm bei 1400 U/min

max 7 km/h
75%*

Einstufiger Hydrostatantrieb

1x Fahrantrieb 1x Verbraucher

Kat.l mit Schnellkuppler

6x doppelwirkend, 1x einfachwirkend
mit elektronischem Mengenteiler

1330 mm
3500 mm
2700 mm
1,3 m?
320 mm
65 L
3600 kg
3900 Kg

Mechanisch, 540 U/min. Elektr. Einschaltung

Hangelwinde mit hydraulischem Antrieb
Elektronisch regelbar, 300-1300 kg
200m

optional: Vollkabine mit Heizung
und Klimaanlage

* Steigleistung ist abhdngig von Boden- und
Wetterverhdltnissen sowie Anbaugeraten
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Moselweinstrae 110
54536 Krov
Tel.: +49 (0)6541 8177611

www.che-weinbau.de

OhAn)

; O]
[=] e



